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Bei einem Verfahren zur zerstorungsfreien Prufung von 
groftflachigen Prufobjekten, bei dem ein Prufkopf von einem 
Anfangs- bzw. Nullpunkt aus in reproduzierbarer Weise an 
verschtedenen Prufsteflen auf dem Prufobjekt gebracht wlrd 
und an den Prufstellen jeweils Pruffunktionen durchgefuhrt 
werden, kann auf aufwendige X/Y-Verschiebegestange zur 
eindeuttgen Orientierung des Prufkopfs auf dem Prufobjekt 
verzichtet werden, indem die Lage der jeweiltgen Prufstelle 
auf dem Prufobjekt in Relation zum Anfangs- bzw. Nullpunkt 
durch eine auf dem Prufobjekt in alien Richtungen frel be- 
wegbare »Maus«-Orientierungseinheit bestimmt wird. Eine 
entsprechend zweckmSfiige Vorrichtung ist dadurch ge- 
kennzeichnet, daft das Orientierungssystem (6) eine auf dem 
Prufobjekt (2) in alien Richtung frei bewegbare »Maus«- 
Orientierungseinheit (7) aufweist und daft die jeweilige Lage 
der »Maus«-Orientierungseinheit (7) auf dem Prufobjekt (2) 
in Relation zu einer Anfangs- bzw. Nullpunktsmarkierung (3) 
als Prufstelle (4) des Prufkopfs (5) im »Maus«-Orientierungs- 
system (6) auswertbarist. 
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1. Verfahren zur zerstdrungsfreien Prtifung von 
_groBfiachigen_PrQfobjekten,-bei_deni-ein-Prtlfkopf_ 

von einem Anfangs- bzw. Nullpunkt aus in repro- 
duzierbarer Weise an verschiedene Prufstellen auf 
dem Prtlfobjekt gebracht wird und an den Prflfstel- 
len jeweils Prtiffunktionen durchgefflhrt werden, 
dadurch gekennzeichnet, daB die Lage der jeweili- 
gen Prflfstelle auf dem Prlifobjekt in Relation zum 
Anfangs- bzw. Nullpunkt durch eine auf dem Prflf- 
objekt in alien Richtungen frei bewegbare 
^Maus w -OrientierungseinheitbestimmtvWird 

2. Verfahren nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die "Maus w -Orientierungseinheit Teil 
eines elektronischen Datenverarbeitungssystems 
— "Mausf-Orientierungssystem — ist und daB 
vom "Maus^-Orientierungssystem ein Raster von 
Prtlfstellen auf dem Prtlfobjekt vorgegeben und mit 



rungseinheit (7), ggf. mit dem Prufkopf (5) selbst- 
fahrend und, vorzugsweise, fernsteuerbar ausgebil- 
detist 

Beschreibung 

Die Erfindung betrifft ein Verfahren zur zerstdrungs- 
freien PrOfung von groBflSchigen Prtlfobjekten, bei dem 
ein Priifkopf von einem Anfangs- bzw. Nullpunkt aus in 
io reproduzierbarer Weise an verschiedene Prufstellen auf 
dem Prlifobjekt gebracht wird und an den PrQfstellen 
jeweils Prtiffunktionen durchgefflhrt werden. Gegen- 
standder Erfindung ist auch eine entsprechene Vorrich- 
tung, d. h. eine Vorrichtung zur zerstdrungsfreien Pru- 
15 fung von groBflachigen Prtlfobjekten, mit einem auf 
dem Prtlfobjekt von einem Anfangs- bzw. Nullpunkt aus 
in reproduzierbarer Weise an verschiedene Prufstellen 
bringbaren Prufkopf und einem den Prtifkopf in seiner 
Lage auf dem Prtlfobjekt reproduzierbar bestimmen- 



Hilfe der w Maus"-Orientierungseinheit vom Prilf- 20 den, elektronischen Orientierungssystem. 



kopf abgef ahren wird. 

3. Verfahren nach Anspruch 1 oder 2, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die "MausMDrientierungseinheit 
anfanglich an den Anfangs- bzw. Nullpunkt des 
Prflfobjekts gebracht und das "Maus w -Orientie- 
rungssystem auf den Anfangs- bzw. Nullpunkt ein- 
gestellt wird 

4. Vorrichtung zur zerstdrungsfreien Prtifung von 
groBflSchigen Prufobjekten, mit einem auf dem 



Zur Oberprflfung von Prtlfobjekten in zerstdrungs- 
freier Weise sind eine Vielzahl von Verfahren bekannt, 
beispielsweise Durchstrahlungsprufverfahren, Ultra- 
schallprufverfahren, Magnetpfufverfahren usw. Fiir die 
25 unterschiedlichen Prufverfahreh dienen unterschiedli- 
che Prflfkapfe, beispielsweise MeBsender oder MeB- 
empfanger, optische oder im Infrarotbereich arbeitende 
Kameras, Magnetkdpfe od dgl Ohne Beschr&nkung des 
Anwendungsbereichs der vorliegenden Erfindung soil 



Prtlfobjekt von einem Anfangs- bzw. Nullpunkt aus 30 diese zur Vereinfachung nachfolgend dort wo dies not- - 



in reproduzierbarer Weise an verschiedene Pruf- 
stellen bringbaren Prtifkopf und einem den Prflf- 
kopf in seiner Lage auf dem Prtlfobjekt reprodu- 
zierbar bestimmenden, elektronischen Orientie- 
rungssystem, dadurch gekennzeichnet, daB das 
Orientierungssystem (6) eine auf dem Prtlfobjekt 
(2) in alien Richtungen frei bewegbare 
"Maus"-Orientierungseinheit (7) aufweist und daB 
die jeweilige Lage der "Maus^-Orientierungseinheit 



wendig erscheint, stets nur in Verbindung mit einem 
UltraschaHprtlfverfahren und einem entsprechenden 
Prufkopf beschrieben werden. 

GroBflfichige Prtlfobjekte wie beispielsweise Stahl- 
35 wSnde von Tanks, insbesondere von Tankschiffen. 
od dgL mflssen von Zeit zu Zeit auf Kqrrosion, RiBbil- 
dung usw. untersucht werden. Dies geschieht mit zerstd- 
rungsfrei arbeitenden Prtlfverfahren. Bei derartigen 
Prtlfverfahren, beispielsweise bei der Ultraschallprti- 



(7) auf dem Prufobjekt (2) in Relation zu einer An- 40 fung, kann man mitunter einem an einer Prflfstelle auf- 



fangs- bzw. Nullpunktsmarkierung (3) als Prflfstelle 
(4) des Prflfkopfs (5) im "Maus^-Orientierungssy- 
stem (6) a us we rt bar ist 

5. Vorrichtung nach Anspruch 4, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB der Prufkopf (5) und die 
"Maus^Orientierungseinheit (7) als Baueinheit aus- 
gefflhrt sind 

6. Vorrichtung nach Anspruch 4 oder 5, dadurch 
gekennzeichnet, daB die *Maus"-Orientierungsein- 



genommenen Bild fflr sich nicht sofort ansehen, ob hier 
eine RiBbildung oder AnsStze von Korrosion vorliegen. 
Bei einem Vergleich eines solchen Bildes mit einem an 
derselben Stelle zu einem frflheren Zeitpunkt aufge- 
45 nommenen Bild ist dies vielfach jedoch ohne weiteres 
mdglich. Deshalb ist es fQr Verfahren und Vorrichtun- 
gen zur zerstOrungsfreien Prtifung von groBflachigen 
Prtlfobjekten notwendig, daB immer wieder an densel- 
ben Prflfstellen Prflffunktionen durchgefilhrt werden. 



heit (7) und ggf. der Prtifkopf (5) flber eine flexible, 50 Die flrtliche Reproduzierbarkeit der Prtlfstellen ist von 



nachgezogene Leitung (9) mit dem "Maus^-Orien- 
tierungssystem (6) verbunden sind 

7. Vorrichtung nach Anspruch 4 oder 5, dadurch 
gekennzeichnet, daB die w Maus*-Orientieriingsein- 
heit und ggf. der Prufkopf drahtlos mit dem 
"Maus^-Orientierungssystem verbunden sind 

8. Vorrichtung nach einem der Ansprtiche 4 bis 7, 
dadurch gekennzeichent, daB die "Maus*-Orientie- 
rungseinheit (7) als auf dem Prtlfobjekt (2) in alle 
Richtungen verfahrbarer Wagen ausgebildet ist 

9. Vorrichtung nach Anspruch 8, dadurch gekenn- 
zeichnet daB die "Matis'-Orientierjingseinheit (7) 
auf Radern oder Kugeln (12) verfahrbar ist 

10. Vorrichtung nach Anspruch 9, dadurch gekenn- 
zeichnet daB die Rader oder Kugeln (12) aus ma- 
gnetischem Material bestehen. 

1 1 . Vorrichtung nach einem der Ansprtiche 4 bis 1 0, 
dadurch gekennzeichnet daB die "Maus'-Orientie- 
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entscheidender Bedeutung. 

Bei den bekannten Verfahren und bekannten Vor- 
richtungen wird dann, wenn es die raumlichen Voraus- 
setzungen zulasseii, mit Pr0fk6pfen gearbeitet die an 
A/T-Verschiebegestangen befestigt sind Diese X/Y- 
VerschiebegestSnge werden auf eine Anfangs- bzw. 
Nullpunktsmarkierung am Prtlfobjekt justiert und dann 
konnen vorher festgelegte Prtlfstellen mit groBer Ge- 
nauigkeit "angefahren" werden. Diese A/K-Verschiebe- 
gestfinge haben jedoch den groBen Nachteil, daB sie 
sehr aufwendig zu konstruieren und insbesondere vor 
Ort einzusetzen sind Bei vielen zu prtlfenden Prtlfob- 
jekten sind aus rMumlichen Grflnden diese X/Y-Ver- 
schiebegestSnge tiberhaupt nicht verwendbar. Das gilt 
beispielsweise fur Rohrleitungen od. dgl. 

Der Erfindung liegt nun die Aufgabe zugrunde, ein 
Verfahren zur zerstdrungsfreien Prtifung von groBfla- 
chigen Prufobjekten und eine zur Durchfuhrung eines 
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solchen Verfahrens geeignete Vorrichtung anzugeben, 
bei dem bzw. bei der die vorgesehenen Prufstellen mit 
groBer Genauigkeit reproduzierbar "angefahren" wer- 
den konnen, bei dem bzw. bei der jedoch komplizierte 
X/K-Verschiebegestange nicht notwendig sind 

Das erfindungsgemaBe Verfahren, bei dem die zuvor 
aufgezeigte Aufgabe gel6st ist, ist dadurch gekennzeich- 
net, daBdie Lageder jeweiligen Prufstelle auf dem Prtif- 
objekt in Relation zum Anfangs- bzw. Nullpunkt durch 
eine auf dem Prtifobjekt in alien Richtungen frei beweg- 
bare "Maus'^Orientierungseinheit bestimmt wird. Die 
"Ma us' -Orientierungseinheit ist ein aus dem Bereich der 
Computertechnik bekanntes Gerat, das auf einer Flache 
ohne jedes Gestange, also vSllig frei, in jede Richtung 
bewegt werden kann. Den Kern dieses GerStes bildet 
eine im Gerat in jeder Richtung drehbar gelagerte, an 
der Flache zur Anlage kommende Kugel, deren Drehbe- 
wegung durch zwei rechtwinklig zueinander angeord- 
nete Sensoren aufgenommen wird Bewegt sich die 
w Maus M -Orientierungseinheit in ^"Richtung fiber die 
Flache, so wird nur vom Sensor ein MeBsignal abge- 
geben. Entsprechendes gilt fur eine reine Bewegung in 
der THichtung. Jede andere Bewegungsrichtung auf 
der Flache wird durch die Oberlagerung der Signale des 
VC" Sensors und des "^Sensors eindeutig meBbar wie- 
dergegeben (vgL den in Kopie beigeftigten Prospekt, 
dessen Offenbarungsgehalt zum Offenbarungsgehalt 
der vorliegenden Patentanmeldung gehflrt). 

Geht man von einem Anfangs- bzw. Nullpunkt auf 
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20 



25 



lauterten Art ist dadurch gekennzeichnet, daB das 
Orientierungssystem eine auf dem Prfifobjekt in alien 
Richtungen frei bewegbare "Maus'-Orientierungsein- 
heit aufweist und daB die jeweilige Lage der 
"Maus"-Orientierungseinheit auf dem Priifobjekt in Re- 
lation zu einer Anfangs- bzw. Nullpunktsmarkierung als 
Priifs telle des Prufkopfs im "Maus 1 -Orientierungssy- 
stem auswertbar ist Die "Maus^-Orientierungseinheit 
kann zunachst von Hand und fflr sich auf dem groBfla- 
chigen Priifobjekt bewegt werden. Dann, wenn von der 
"Maus^-Orientierungseinheit die jeweils gewtinschte 
Prtifstelle erreicht ist, kann dann der Priifkopf herange- 
ftihrt und die Prtiffunktion ausgefuhrt werden. 

Die erfindungsgemaBe Vorrichtung liBt sich weiter 
verbessern, wenn man den Priifkopf und die 
w Maus"-Orientierungseinheit als Baueinheit ausfflhrt 
Dann ist immer dort der Priifkopf wo sich die 
"MausMDrientieningseinheit gerade beflndet 

Fur die Verbindung der *Maus"-Orientierungseinheit 
und ggf. des Prufkopfs mit dem "Maus^-Orientierungs- 
system und ggf. einem damit integrierten elektronischen 
PrUfsystem dient zweckmaBigerweise eine flexible, 
nachgezogene Leitung. Will man eine noch weitere Un- 
abhangigkeit und freie Bewegbarkeit der w Maus"-Orien- 
tierungseinheit und ggf. des Prufkopfs erreichen, so lafit 
sich auch eine drahtlose Verbindung verwirklichea 

Weiter oben ist eriSutert worden, daB es fiir die 
"Maus^-Orientierungseinheit von entscheidender Be- 
deutung ist, daB die der Orientierung dienende Kugel, 



einem groBfiachigen Priifobjekt aus, so kann mit der 30 die in der Orientierungseinheit allseitig drehbar gela- 



gert ist, stets auf der Oberflache des Prufobjekts abrollt 
Hier darf kein "SchlupF auftreten, da ein solcher die 
Messung natiirlich verfMlschen wtirde. 

Um den zuvor erlauterten Zusammenhangen optimal 
Rechnung tragen zu konnen, empfiehlt es sich, die 
"Maus"-Orientierungseinheit als auf dem Priifobjekt in 
alle Richtungen verfahrbaren Wagen auszubilden. Ver- 
fahrbar heiBt dabei rollend verfahrbar oder gleitend 
verfahrbar, u. U. auch schwebend verfahrbar. Wichtig ist 



^Maus^-Orientierungseinheit jeder beliebige Punkt auf 
dem Priifobjekt vollstandig reproduzierbar angefahren 
werden. Die "Maus^rientierungseinheit ist in Verbin- 
dung mit einer Auswertungselektronik jederzeit dar- 
fiber Informierf, wo sie sich gerade auf dem Priifobjekt 35 
beflndet Die Lage jeder Prilfstelle auf dem Priifobjekt 
ist damit eindeutig bestimmbar. ErflndungsgemaB ist er- 
kannt worden, daB sich die auf dem Gebiet der Compu- 
tertechnik als vereinfachte Eingabeeinheit fur Bild- 

schirmgerate bekannte ^au^Orientierungseinheit 40 j edenf alls, daB der vertikale Abstand der , TvIaus ,, -Orien- 
uberraschend gut dazu eignet, bei Verfahren zur zersto- tierungseinheit von der Oberflache des Prtifobjekts 
mngsfreien Prtifung von groBfiachigen Priifobjekten als mdglichst genau eingehaiten wird, damit der zuvor er- 
Orientierungseinheit fur den Priifkopf eingesetzt zu lauterte "SchlupP nicht auftritt Alternativ bzw. zusatz- 
werden. lich ist natiirlich auch denkbar, daB die der Orientierung 

ErfindungsgemaB ist erkannt worden, daB der 45 dienende Kugel in einem stets an die Oberflache des 
Schreibtisch, der der *Maus*-Orientierangseinheit in der Prufobjekts angedrflckten und eventuellen Unebenhei- 
Computertechnik lediglich als Hilfsmittel fiir die einfa- ten flexibel folgenden KaTigod dgL angeordnet ist 
che Bewegung eines Orientierungssyinbols auf einem ZweckmaBigerweise sollte die "Maus^-Orientierungs- 
Bildschirm dient im Rahmen eines Verfahrens zur zer- einheit die als verfahrbarer Wagen ausgebildet ist auf 
stdrungsfreien Prtifung von groBfiachigen Priifobjekten so Mdern oder, noch zweckmSBiger, Kugeln verfahrbar 



das Prfifobjekt selbst darstellen kann. ErfindungsgemaB 
wird also die lediglich als Hilfsmittel fiir ein Bildschirm- 
gerat eines Computers gedachte "Maus^-Orientierungs- 
einheit zum Kern eines auf einem vdllig anderen Gebiet 
liegenden Prtifungsverfahrens. 

Ausgestaltungen des erfindungsgemaBen Verfahrens 
ergeben sich dadurch, daB die "Maus w Orientierungsein- 
heit Teil eines elektronischen Datenverarbeitungssy- 
stems — "Maus^-Orientierungssystem — ist und daB 
vom "Maus^-Orientierungssystem ein Raster von Priif- 
stellen auf dem Priifobjekt vorgegeben und mit Hilfe 
der "Maus^Orientierungseinheit vom Priifkopf abge- 
fahren wird Dabei empfiehlt es sich, daB die 
"Maus"-Orien tierungseinheit anfanglich an den An- 



sein. Die Verfahrbarkeit auf Kugeln entspricht der all- 
seitigen Verfahrbarkeit der w Maus w -Orientierungsein- 
heit auf der Oberflache des Prufobjekts am besten. Han- 
delt es sich bei dem Priifobjekt um ein Priifobjekt aus 
55 entsprechend geeignetem Material, so kdnnen die Ra- 
der bzw. die Kugeln aus magnetischem Material beste- 
hen. Derartige Magnetrader bzw. Magnetkugeln, die 
zumeist aus permanentmagnetischem Material beste- 
hen, sind fur sich bekannt Sie halteh die "Maus w -Orien- 
60 tierungseinheit fest an dem Priifobjekt (das beispiels- 
weise aus Stahlblech besteht), erlauben aber gleichwohl 
eine Verfahrbewegung auf dem Priifobjekt Besteht das 
Priifobjekt aus einem nicht-ferromagnetischen Materi- 



al, so lafit sich der entsprechende Effekt u. U. auch da- 
fangs- bzw. Nullpunkt des Prtifobjekts gebracht und das 65 durch erzielen, daB auf der "Rtickseite" des Prtifobjekts 
% 'Maus"-Orientierungssystem auf den Anfangs- bzw. den Radern bzw. Kugeln des Wagens entsprechende 
Nullpunkt eingestellt wird Gegenhalterader, -Kugeln oddgL aus ferromagneti- 

Eine erfindungsgemaBe Vorrichtung der eingangs er- schem Material abrollen bzw. -gleiten. 
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5 6 

Das Optimum an komfortabler zerstdrungsffeier bol 11 in Form eines Pfeils auf dem Bildschirm 10 ange- 

Werkstoffpriifung von groBflachigen Priifobjekten er- deutet. 

gibt sich dann, wenn die "Maus'-Orientierungseinheit, Fig. 2 zeigt in schematischer Darstellung die Kon- 

ggf :^gempinQ^m-mit_dem_Prflfknpf T -Ke1bstfahrend_und t struktion der "Maus"-Orientierungsein heit 7 etwas deut- 

vorzugsweise, fernsteuerbar ausgebildet ist. Nach An- 5 licher. Zunachst ist nochmals deutlich zu erkennen, daB 

setzen der "Maus"-Orientierungseinheit und des Prtlf- im hier dargestellten Ausfflhrungsbeispiel der Priifkopf 

kopfs an ein Prflfobjekt am Anfangs- bzw. Nullpunkt 5 mit der "Maus^-Orientierungseinheit 7 als Baueinheit 

kann dann die gesamte zerst6rungsfreie Priifung des ausgefQhrt ist Deutlich erkennbar ist, daB die 

PrQfobjekts ferngesteuert von einem Steuerpult aus er- M Maus"-Orientieningseinheit 7 als auf dem Prflfobjekt 2 
folgert Dieses Verfahren ist dann mit Hilfe eines ent- 10 in alle Richtungen verfahrbarer Wagen ausgebildet ist, 

sprechend programmierten Computers vollstandig au- an dessen einer Stirnseite auslegerartig der Priifkopf 5 

tomatisierbar. angeordnet ist Wie Fig. 2 deutlich zeigt, ist die als Wa- 

Im vfolgenden wird die^Enfindung^anhand .einer ledig- . gen*ausgeMdejte M ^ 
lich Ausftihrungsbeispiele der Vorrichtung darstellen- Kugeln 12 in alle Richtungen auf dem Priifobjekt 2 ver- 
den Zeichnung naher erlautert; es zeigt 15 fahrbar. Da es sich bei dem Prflfobjekt 2 urn eine Wand 
Fig; 1 ein groBflSchiges Priifobjekt mit einer daran aus Stahlblech handelt, bestehen im hier dargestellten 
angesetzten Vorrichtung zur zerst5rungsfreien PrQfung, bevorzugten Ausffihrsbeispiel die Kugeln 12 aus ma- 
Fig. 2 in schematischer Darstellung in Seitenansicht gnetischem — permanentmagnetischem — Material 
eine "Maus^-Orientierungseinheit der Vorrichtung aus Dadurch wird die "Maus*-Orientierungseinheit 7 mit 
Fig. 1 , 20 dem Priifkopf 5 f est am Prflfobjekt 2 gehalten, ohne daB 
Fig. 3 die "Maus"-Orientierungseinheit aus Fig. 2 an die Verfahrbarkeit in alle Richtungen auf dem Prflfob- 
einem stationaren Tank als groBflfichigem Prufobjekt jekt 2 behindert wird. 

und Deutlich erkennbar ist in Fig. 2 die der "Maus'-Orien- 

Fig. 4 die M Maus*-Orientierangseinheit aus Fig. 2 an tierungseinheit 7 zur Orientierung auf dem Priifobjekt 2 

einer Rohrleitung als groBflfichigem Priifobjekt 25 dienende Orientierungskugel 13. Diese Orientiemngs- 

Die in Fig. 1 in schematischer Weise dargestellte Vor- kugel 13 rollt in alle Richtungen auf dem Priifobjekt 2 

richtung 1 dient zur zerstarungsfreien Priifung eines ab. Die E>rehbewegung der Orientierungskugel 13 wird 

groBflachigen Priifobjekts 2, hier der aus Stahl beste- flber nicht dargestellte Sensoren/A'-Sensor und V-Sen- 

henden Wand eines Tanks. Diese Vorrichtung 1 weist sor) in elektronisch verarbeitbare Signale umgesetzt 

zunachst einen auf dem Prflfobjekt 2 von einem An- 30 Dadurch n weiB w das "Maus^-Orientierungssystem 6 

fangs- bzw. Nullpunkt 3, d. h. einer Anfangs- bzw. Null- stets, wo sich die "Maus^-Orientierungseinheit 7 mit dem 

punktsmarkierung 3 aus in reproduzierbarer Weise an Priifkopf 5 auf dem Prflfobjekt 2 relativ zu der Anfangs- 

verschiedene Priifstellen 4 bringbaren Priifkopf 5 auf. bzw. Nullpunktsmarkierung 3 befindet 

Die Priifstellen 4 sind auf dem Priifobjekt 2 in Fig. 1 Nicht dargestellt ist in den Figuren, daB die 

durch Kreuzchen angedeutet, diese Kreuzchen sind na- 35 "Maus^Orientierungseinheit 7 selbstfahrend und fern- 

tflrlich auf dem Prflfobjekt 2 nicht kdrperlich vorhan- steuerbar ausgebildet sein kann. DaB dies der Automati- 

den. sierung des PrflfVerfahrens zutraglich ist, liegt jedoch 

Neben dem Priifkopf 5 weist die Vorrichtung 1 natflr- auf der Hand, 
lich auch noch ein den Priifkopf 5 in seiner Lage auf dem Die Fig. 3 und 4 zeigen weitere bevorzugte Anwen- 
Priifobjekt 2 reproduzierbar bestimmendes, elektroni- 40 dungsfalle fflr die w Maus"-Orientierungseinheit 7 der er- 
sches Orientierungssystem 6 auf. DaB und wie die vom findurigsgemaBen Vorrichtung. Insbesondere lafit Fig. 4 
Priifkopf 5 abgegebenen Prfifsignale ausgewertet wer- deutlich erkennen, daB die erfindungsgemflBe Vorrich- 
den, ist in der Zeichnung nicht im einzelnen dargestellt, tung besonders zweckmfiBig auch dort einsetzbar ist 
da es darauf bei der Erlfiuterung der Erfindung nicht wo bislang mit A/K-Verschiebegestangen fflr einen 
ankommt ErfindungsgemaB weist das Orientiemngssy- 45 Priifkopf nicht oder nur mit sehr hohem Aufwand gear- 
stem 6 der in Fig. 1 schematisch dargestellten Vorrich- beitet werden konnte, beispielsweise an und in Rohrlei- 
tung eine auf dem Prflfobjekt 2 in alien Richtungen frei tungen. 
bewegbare "Maus w -Orientierung5einheit 7 auf. Die in 
alle Richtungen freie Bewegbarkeit der *Maus w -Orien- 
tierungseinheit 7 ist durch ein Pfeilsymbol angedeutet 50 
Die jeweilige Lage der "Maus B -Orientierungseinheit 7 
auf dem Priifobjekt 2 in Relation zu der Anfangs- bzw. 
Nullpunktsmarkierung 3 ist als Prflfstelle 4 des Prflf- 
kopfs 5 im "Maus w -Orientierungssystem 6 auswertbar. 

Wie Fig. 1 deutlich zeigt und wie Fig. 2 noch deutli- 55 
cher erkennen lafit, sind im hier dargestellten Ausfflh- 
rungsbeispiel der Priifkopf 5 und die n Maus w -Orientie- 
rungseinheit 7 als Baueinheit ausgefilhrt Die 
"Maus w -Orien tierungseinheit 7 und der Priifkopf 5 sind 
dabei mit einem Bildschirmgerat 8 des "Maus^-Orientie- 60 
rungssystems flber eine flexible, nachgezogene Leitung 
9verbunden. 

Fig. 1 macht sehr deutlich, daB auf einem Bildschirm 
10 des Bildschirmgerats 8 ein Raster von Priifstellen 4 
vorgegeben ist das mit der erfindungsgemSBen Vor- 65 
richtung Punkt fur Punkt abgefahren werden kann. Die 
derzeitige Stellung des Priifkopfs 5 , mit der 
w Maus rt -Orientierungseinheit 7 wird durch ein Lagesym- 
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